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INVERTER

1.900.000 per year

More than 22 Mio in the field

SERVO

1.000.000 per year
More than 12 Mio in the field

INDUSTRIAL ROBOTS

25.000 per year
over 330.000 in the field

� Founded in 1915

� Head office in Kitakyushu City, Japan 

� 15,000 employees worldwide

� 3 Billion Euro p. a. business volume

YASKAWA
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YASKAWA Europe

European Headquarters in Germany:

• YASKAWA Europe, Drives + Motion 
Division, 
Eschborn, Germany

• YASKAWA Europe Headquarters, 
Robotics Division, Allershausen, 
Germany

• VIPA GmbH, Herzogenaurach, 
Germany
(Since November 2012)

Subsidiaries:

• Torsas, Sweden

• Moscow, Russia

• Turku, Finland

• Schwechat, Austria

• Waszwa, Poland

• Istanbul, Turkey

• Rudná u Prahy, Czech Republic

• Banbury, United Kingdom

• Son, Netherlands

• Saint-Aignan-de-Grand-Lieu, France

• Sant Boi de Llobregat, Spain

• Modena, Italy

• Ribnica, Slovenia

• Rosh Ha’ayin, Israel

• Johannesburg, South Africa
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Total System Solution

Total 

System 

Solution

Drives
Inverter Medium Voltage

Control
PLC / HML / I/O

Robotics
Robots / System /  TCS

Motion
Servo / Controller
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Robot Product Range

4-Axis-Robot for

Pick-and-Place 
applications

Scara-Robots

4-Axis-High-Speed-

Robots with parallel 
kinematics

Delta-Robots 4-Axis-Robots 5-Axis-Robots

6-Axis-Robots

15 Axes

7-Axis-Robots Dual-Arm-Robots
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Applications / Industrial Sectors

Arc Welding

• MA series

Laser Welding Picking, Packaging, Palletizing

Spot Welding

• VA1400 • VS50 • MS80

• MC2000 • MPP3 • MPK2 • MPK50 • MPL80 • MPL160• HP20D
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3 Business segments

700+ Employees

210M€+ Sales revenue

YASKAWA Europe Robotics Division

• Robots, Positioners, Tracks, Software
• for Arc, Spot and Laser Welding
• for Handling, Picking-Packing-Palletizing
• for Assembling, Painting and all other applications

• Experienced System builder
• in Welding Systems
• in various other applications

• Local Production
• Factories in Germany, Slovenia and Sweden
• High degree of vertical manufacturing

TCSSystemsRobots

Company
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European engineering & manufacturing

Positioner and portal construction in Torsas, Sweden

Assembly of controller in Torsas, Sweden

Plant construction and robot systems in Allershausen

Plant construction and robot systems in Ristro, Slovenia
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SDA20D in combination with adaptive grippers

and 3D image processing software

Robot based handling of paper sheets

Masking of boards

Biomedical dual-arm 

robot

Fully automated unloading system for 

folding boxes

SmartPal VII - development in service 

robotics

• Designed to act and interact with humans in

their living environment

• Target is “care” application

• The robot can be operated, for example, by 

remote control by means of non-contact 

gestures and motions

• The technology of the Microsoft “Xbox 360” 

games console is used for this purpose

• Remote access is possible from any location

via the Internet

Development of dual-arm & mobile robots

Development
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International Federation of Robotics

www.ifr.org
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Hoofdbouwvormen industriële robots
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IFR statistieken t/m 2014

• 2014 recordjaar

• 17% groei per jaar gemiddeld over laatste 5 jaar
• Grootste groei in Azië

• China is nu al grootste markt! (ruim 57.000 robots in 2014)
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Geografische verdeling

Verdeling 2014:
Azië:       139.300 (+41%) Europa:    45.600 (+5%) Americas: 32.600 (+8%)
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Verdeling naar sectoren
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Verdeling naar bouwvorm
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Verwachting 15% groei per jaar
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Installed base
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Verdeling binnen Europa
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Verdeling naar toepassing / applicatie
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Verdeling naar applicatie per land
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Verdeling naar sector per land
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Verdeling naar sector in Europa
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Cijfers Benelux

Noot: In 2014 correctie foutieve verdeling België / NL
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Verdeling naar applicatie Nederland
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Verdeling naar sector Nederland
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Waarom worden er steeds meer robots ingezet?

• Steeds hogere eisen aan kwaliteit / reproduceerbeerheid processen

(met manuele processen moeilijk haalbaar)

• Beschikbaarheid vakmensen (bv. lassers., plaatwerkers)

• Efficiency / kostenoptimalisatie / rendement machines

• Lean manufacturing + “high mix / low volume” productietrends

• Technologische ontwikkelingen (o.a. Industry 4.0 / Smart Industry)
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Voorbeeld lassen (Schuitemaker, Rijssen)

• Off-line programmeersoftware (robotonafhankelijk)

• Onderdelen met toleranties
(lasnaad zoeken en volgen)

• “smart” opspansysteem
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Kantbankautomatisering (Peeters, Etten-Leur) 

Off- line genereren van programma´s (zowel voor kantbank als robot)

https://www.youtube.com/watch?feature=player_embedded&v=h8bDHEhVc0Y
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Beladen CNC bewerkingsmachines (BMO)

Applicatiespecifieke gebruikersinterface (geen robotkennis nodig)
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3D binpicking (Dyka, Arnhem)

• Video: http://www.robomotive.nl/index.php?lang=351

• Cycle time bin picking robots 7,5 sec.

• Standard containers kunnen worden gebruikt

• Besparing: 2 operators per shift

• System integrator: Robomotive (Roermond)

19

.11

3

2
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Voorbeeld robots in machinebouw NL
Idento, Marknesse

• Robot kann op 2 posities werken
• 3D Vision
• Speciale afscherming voor omgeving

• Data logging

Video
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Voorbeeld robots in machinebouw in NL
MOBA, Barneveld

Ontwikkeling gestart in 2010

Inmiddels +/- 200 robots geleverd wereldwijd voor verpakking & (de)palletizing

34Development

Video



SLIDE  35

Voorbeeld robots in machinebouw NL
MPS, Lichtenvoorde

• 3D Vision scanning
• Berekening van robot pad vanuit PC applicatie
• MOTOPlus module voor automatic „float“ functie

• Inmiddels 4 verschillende applicaties met robots

Development
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Trends in robot integratie & applicaties

• Robots moeten meer “flexibel” inzetbaar worden voor “high-mix / low-
volume” toepassingen

• Robots moeten een eenvoudiger interface krijgen

• Robots moeten gemakkelijker geintegreerd en gekoppeld kunnen worden
kunnen worden met omgeving

• Robots moeten vanuit externe systemen kunnen worden geprogrammeerd / 
aangestuurd

• Geavanceerde software nodig voor (semi-)automatische aansturing vanuit
productdata (CAD/CAM)
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Mogelijkheden robot programmering

Teach-in

Off-line Programming
(CAD/CAM) 

MOTOLogix
vanuit PLC of PC

Labview ROS Industrial 
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Directe aansturing vanuit PLC

• Interessant voor (internationale) machinebouwers
• Geen „robot expert“ nodig
• Gebruiksvriendelijke interface voor operator

• Gemakkelijker voor service eindgebruiker
• Minder uren nodig voor testen / inbedrijfname

Company
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Toekomst: Service robots / “Human assist” robots

Nieuwe toepassingen “open controls” robotics:

• Integratie van intelligente sensor systemen

• Automatisch genereren van baan / pad

• Force feedback

• Veiligheid

Video: YASKAWA “SmartPal”



SLIDE  41

Vragen?


